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Componenti Slew ring Schwenkantrieb- Ring Componentes Componentes do
ralla components Komponenten maodulo de giro anel _rotativo

1. Flangia d’'ingresso / Input flange / Anschlu® Flansch /
Brida de entrada / Flange de entrada

2. Flangia attacco encoder / Flange for Encoder /
Flansch fir Encoder / Brida de unién encoder /
Flange de engate do encoder

3. Cuscinetti / Bearings / Lager / Rodamientos /
Rolamentos

4. Vite senza fine / Worm / Schneckenwelle /
Tornillo sinfin / Parafuso de rosca sem fim

5. Carcassa e anello interno / Housing and inner ring /
Gehause und innere Ring / Carcasa y anilla interna /
Carcaca e anel interno

6. Corona di uscita / Output gear / Schneckenrad /
Corona de salida / Coroa de saida

7. Anello esterno / Outer ring / AuRenring /
Anilla externa / Anel externo

] ) . Componentes
Componenti Slew drive Schwenkantrieb médulo de giro Componentes do
motoralla components Komponenten motorizado atuador rotativo

@

1. Ralla/ Slew drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro /
Modulo de movimento

2. Kit di collegamento / Connection kit / Anschluf® Set /
Kit de conexion / Kit de conexao

3. Riduttore / Gearbox / Getriebe / Reductor / Redutores

4. Motore elettrico CA o CC / AC or DC electric motor /
Elektrische Motor AC oder DC / Motor eléctrico CA o
CC / Motor elétrico CA ou CC

5. Encoder / Encoder / Encoder / Encoder / Encoder
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Sollecitazioni

Loads

Belastung

Esfuerzos Solicitacbe

Carico assiale
Axial load
Axiallast
Carga axial
Carga axial

Carico radiale
Radial load
Radiallast
Carga radial
Carga radial

Momento ribaltante
Tilting moment
Kippmoment

Par de vuelco
Momento de inclinagao

Coppia nominale e coppia massima
Nominal output torque and max. output torque
Nenndrehmoment und max. Drehmoment
Par nominal y Par maximo

Torque nominal e Torque maximo

Coppia di stallo
Holding torque
Haltemoment

Par de mantenimiento
Torque de inclinagao




Montaggio Mounting Einbaulage Montaje Montagem
I Montaggio / Mounting / Einbaulage / Montaje / Montagem
|

e Le ralle della serie ST e PT devono essere montate in posizione orizzontale fissando I'anello esterno al palo fisso
(solidale col terreno) e I'anello interno all'inseguitore.

e The slewing drives of the ST and PT series must be installed in a horizontal position by fixing the outer ring to the fixed
pole (ground mounted) and the inner ring to the solar tracker.

e Die Drehkraenze der Reihe ST und PT missen in der Waagrechten aufgebaut werden durch die Befestigung des Aussen-
ringes an den festen Mast ( im Grunde eingesteckt ) und die Befestigung des Innenringes an den Solarverfolger.

e Los seguidores de la gama ST y PT se deben montar en una posicion horizontal mediante la fijacion del anillo exterior a el
poste fijo (integral con el suelo) y el anillo interior al seguidor.

o Os anéis rotativos da série ST e PT devem ser montados na posi¢do horizontal fixando o anel externo no poste fixo (de
acordo com o terreno) e o anel interno no sequidor.

¢ L’anello interno, la ralla ed il motoriduttore ruoteranno solidali con I'inseguitore

e The inner ring, the slew drive and the gearmotor will run together with the solar tracker

e Der innere Ring, des Schwenkantriebs und der Getriebemotor laufen zusammen mit dem Sonnennachfiihrsystem.
e La anilla interior, y el motorreductor rotaran solidarios con el seguidor.

e O anel interno, o anel rotativo e o motoredutor girardo alinhados com o seguidor solar
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Montaggio Mounting Einbaulage Montaje Montagem

Protezione dagli agenti atmosferici / Protection against weathering / Wetterschutz
I / Proteccién contra los elementos / Protecdo dos agentes atmosféricos

|
e Dato l'utilizzo in ambiente esterno, ralla e motoriduttore devono essere accuratamente protetti dagli agenti atmosferici

e Since they are going to be installed outdoors, the slewing drive and the gearmotor must be adequately protected against
weathering.

e Wegen der Aussenbenutzung missen Drehkraenze und motorisierte Getriebe wettergeschuetzt

e Teniendo en cuenta el uso al aire libre, el seguidor y el motorreductor tienen que ser cuidadosamente protegidos de los
elementos

e Visto a utilizacdo em ambiente externo, o anel rotativo e o0 motoredutor devem estar cuidadosamente protegidos dos
agentes atmosféricos

Elettronica / Electronics / Elektronik / Electrénica / Eletrénica

o Dato l'utilizzo intermittente delle motoralle (che ne caratterizza il lavoro prevalentemente a spunto), & opportuno che I'elet-
tronica a monte del motore permetta un adeguato afflusso di corrente per gli istanti in cui il motore deve dare la prima
rotazione al sistema.

¢ Due to intermittent duty, slew drives are run mostly by using starting torque. Electronic drives should supply the motor
with enough current for it to start running the tracker.

e Aufgrund Aussetzbetriebs, Schwenkantriebe werden meisten mit hohen Anlaufmoment laufen. Elektronische Antriebe
sollten den Motor mit geniigend Strom versorgen, um den Anlauf der Nachfilihreinrichtung zu gewahrleisten.

e Dado el empleo intermitente de los mddulos de giro motorizados (que caracteriza su trabajo predominantemente en ar-
ranque), es oportuno que la electrénica arriba del motor permita un flujo adecuado de corriente para los momentos en
gue el motor debe dar la primera rotacién al sistema.

o Vista a utilizagdo intermitente dos atuadores rotativos (que caracteriza o trabalho prevalentemente em arranque), é
aconselhavel que a eletrénica a montante do motor permita um influxo adequado de corrente para os momentos em que
0 motor deva fazer a primeira rotacdo no sistema.
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Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren Motorizaciones Motorizacdo

e Motoriduttori pendolari ad ingranaggi sia
230/400Vca che 12/24Vcc

e Shaft mounted gearmotors 230/400Vac
and 12/24Vdc

e Aufsteck-Getriebemotoren 230/400V
ACund 12/24V DC

e Motorreductores pendulares de engranajes
tanto 230/400Vca como 12/24Vcc

e Motoredutores pendulares de engrenagens
tanto 230/400Vca quanto 12/24Vcc

e Motoriduttori a vite senza fine con
precoppia sia 230/400Vca che 12/24Vcc

e Wormgearmotors with pre-stage
230/400Vac and 12/24Vdc

e Stirnradschnecken- Getriebemotoren
230/400VAC und 12/24Vdc

e  Motorreductores de sin-fin corona con
precopia tanto 230/400Vca como 12/24Vcc

e Motoredutores de rosca sem fim com pré-
estdgilo tanto 230/400Vca quanto 12/24Vecc

e Motoriduttori epicicloidali sia
230/400Vca che 12/24Vcc

e Planetary gearmotors 230/400Vac and
12/24Vvdc

e Planetare-Getriebemotoren
230/400VAC und 12/24Vdc

e Motorreductores epicicloidales tanto
230/400Vca como 12/24Vcc

e Motoredutores epicicloidais tanto
230/400Vca quanto 12/24Vee

e Per vedere tutte le motorizzazioni disponibili visitate il nostro sito:
To see all gearmotors available please visit our website:

e Besuchen Sie unsere Webseite fiir eine Ubersicht aller verfiigharen Getriebemotoren:  http://www.transtecno.com/
Para ver todas las motorizaciones posibles visiten nuestra pagina web: en/products/stock/
Para visualizar todas motorizagdes disponiveis visitar o0 nosso site:
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Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren

Motorizaciones Motorizacdo

Motoriduttori pendolari ad ingranaggi sia
230/400Vca che 12/24Vcc

Shaft mounted gearmotors 230/400Vac
and 12/24Vvdc

Aufsteck-Getriebemotoren 230/400V
AC und 12/24V DC

Motorreductores pendulares de engranajes
tanto 230/400Vca como 12/24Vcc

Motoredutores pendulares de engrenagens
tanto 230/400Vca quanto 12/24Vcc

Motoriduttori a vite senza fine con
precoppia sia 230/400Vca che 12/24\V/cc

Wormgearmotors with pre-stage
230/400Vac and 12/24Vdc

Stirnradschnecken- Getriebemotoren
230/400VAC und 12/24Vdc

Motorreductores de sin-fin corona con
precopia tanto 230/400Vca como 12/24Vcc

Motoredutores de rosca sem fim com pré-par
tanto 230/400Vca quanto 12/24Vcc

Motoriduttori epicicloidali sia
230/400Vca che 12/24Vcc

Planetary gearmotors 230/400Vac and
12/24Vvdc

Planetare-Getriebemotoren
230/400VAC und 12/24Vdc

Motorreductores epicicloidales tanto
230/400Vca como 12/24Vcc

Motoredutores epicicloidais tanto
230/400Vca quanto 12/24Vce

e Per vedere tutte le motorizzazioni disponibili visitate il nostro sito:
e To see all gearmotors available please visit our website:

e Besuchen Sie unsere Webseite fiir eine Ubersicht aller verfiigharen Getriebemotoren:  http://www.transtecno.com/

e Para ver todas las motorizaciones posibles visiten nuestra pagina web:
e Para visualizar todas motorizac@es disponiveis visitar 0 nosso site:

en/products/stock/
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Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren Motorizaciones Motorizagcdo

Motorizzazioni consigliate / Recommended gearmotors / Empfohlene Getriebemotoren
/ Motorizaciones recomendadas / Motoriza¢c8es aconselhadas

125

Motoriduttore pendolare ad
ingranaggi in corrente alternata

AC shaft mounted gearmotors

Aufsteck-Getriebemotoren AC

Motorreductor pendular de
engranajes en corriente alterna

Motoredutor pendular de
engrenagem em corrente alternada

230/400Vac-3ph

125

Motoriduttore pendolare ad
ingranaggi in corrente continua

DC shaft mounted gearmotors

Aufsteck-Getriebemotoren DC

Motorreductor pendular de
engranajes en corriente continua

Motoredutor pendular de
engrenagem em corrente continua

12/24 Vdc

0913



Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Parallelamente alla
scelta della ralla mo-
torizzata & necessa-
rio prevedere un
preciso posiziona-
mento dell'inseguito-
re solare. L’encoder
EMI 58 ¢ studiato
per essere assem-
blato direttamente
nell’ apposita predi-
sposizione di ogni
ralla.

Le caratteristiche

principali sono:

e Encoder incremen-
tale magnetico

¢ |P66;

e Resistenza alle
vibrazioni e agli
shock;

e Temperatura di
funzionamento da
—25°C a +100°C.

e Cavo di uscita
SKINTOP lunghez-
za 1,5m.

e Assorbimento a

Vuoto 100mA max

¢ Frequenza massi-
ma di utilizzo

Parallel to choosing

the slew drive, the

necessity to accu-

rately position the

solar tracker should

also be considered.

The SolarTecno

Encoder EMI 58 has

been designed to fit

directly onto the

slewing drive.

The main features

are:

e Magnetic incre-
mental encoder

¢ |IP66

¢ Vibration and
shock resistant;

¢ Working tempera-
ture range from —
25°C up to +100°
C.

e SKINTOP wire
length 1,5m

¢ No load input cur-
rent 100mA max.

e Working frequen-
cy 205kHz max.

205kHz. )o
e Precisione +/- * Precision +/-0.35°
0,35° max max.
 Compatibilita elet- e EMC: _
tromagnetica IEC 61000-6-2;
IEC 61000-6-2; |IEC 61000-6-3.
IEC 61000-6-3.
EMI 58

Parallel zur Auswahl
des motorisierten
Schwenkantriebes ist
eine prazise Positionie-
rung des Solar Trackers
erforderlich. Der Enco-
der SolarTecno EMI58
wurde fir den direkten
Einbau in die entspre-
chende. Anordnung
eines jeden
Schwenkantriebes ent-
wickelt.

Er bietet folgende

Hauptmerkmale:

e Magnetischer Inkre-
mental-Encoder

* |[P66

e VVibrations- und StoR-
resistent

e Betriebstemperatur
zwischen —25° Cund
+100° C.

e Ausgangskabel SKIN-
TOP Lange 1,5m

e Verbrauch im Leer-
lauf 100 mA max.

e Betriebsfrequenz 205
kHz. max

e Prazision +/- 0,35°
max.

e Elektromagnetische
Vertraglichkeit
IEC 61000-6-2;
IEC 61000-6-3.

ENCODER READY

En paralelo con la
eleccién de la corona
de giro y del
motorreductor, es
necesario planear una
precisa colocacion del
seguidor solar. El
encoder SolarTecno
EMI 58 se puede
montar directamente
en la predisposicion
de la corona de giro .
Las caracteristicas
principales son:

e Encoder incremental
magnético

¢ |IP66

e Resistencia a
vibraciones y
choques

e Temperatura de
funcionamiento
desde -25° hasta
+100°

¢ Cable de salida
SKINTOP de 1,5m

e Absorcién en vacio
100mA max

e Frecuencia max
205kHz

e Precisién +/- 0,35°
max

e Compatibilidad
electromagnética
IEC 61000-6-2;
IEC 61000-6-3.

Paralelamente na
escolha do atuador
rotativo é necessario
prever uma posi¢cdo
precisa do seguidor
solar.

O encoder SolarTecno é

estudado para ser

montado diretamente na
predisposicdo apropriada
de cada anel rotativo.

As caracteristicas

principais sdo:

e Encoder por
incremento magnético

o /P66

o Resisténcia as
vibragbes e aos
choques;

o Temperatura de
funcionamento de -25°
Ca +100°C.

e Cabo de saida
SKINTOP comprimento
1,5m

e Absorcdo a vécuo
100mA makx.

o Frequéncia de
utilizagdo 205kHz méax .

e Precisdo +/- 0,35° max

o Compatibilidade eletro-
magnética
IEC 61000-6-2;
1EC 61000-6-3.




Versione standard

Standard version

Standardversion

Version estandar

Versdo padrdo

¢ Risoluzione 500
ppr

¢ Impulso di zero

¢ Tensione di ali-
mentazione 5+28
Vdc

e Interfaccia elettro-

¢ Resolution 500 ppr

e Index channel

¢ Supply voltage
5+28 Vdc

¢ Push-pull elec-

e Auflésung 500 Imp./
Umdrehung

e Nullimpuls

e Versorgungsspan-
nung 5+28 Vdc

e Elektronische Aus-

¢ Resolucién 500 ppr

¢ Impulso de cero

e Tension de
alimentacion 5-
28Vdc

e Circuito electronico

e Resolugdo 500 ppr

e /mpulso de zero

e Tenséo de
alimentacéo 5...28
Vde

e /nterface eletrénica

; gangsschnittstelle de salida tipo Push- de saida push-pull
nica di uscita push- tronical output Push-Pull Pull
pull
Opzioni Options Optionen Opciones Opcgoes

¢ Risoluzione: vedi
tabella

¢ Configurazione
elettronica di uscita
Push-pull o line
driver.

e Tensione di ali-
mentazione: vedi
tabella

¢ Resolution: see
table

e Electronic output:
push-pull or line
driver.

¢ Supply voltage:
see table

o Auflésung : Siehe
Tabellen

e Elektronische Aus-
gangskonfiguration:
Push-Pull oder Line
Driver.

e Versorgungsspan-

nung: Siehe Tabel-
len

e Resolucién: vease
tablas

e Circuito electrénico
de salida tipo Push-
Pull o Line Driver

e Tension de
alimentacion: vease
tablas

¢ Resolucdo: ver
tabela

o Configuracéo
eletrénica de saida:
push-pull ou line
driver.

¢ Tenséo de
alimentagao: ver
tabela

Risoluzione / Resolution / Auflésung / Resolucién / Resolugao
ppr:2/4/8/16/32/64/128/256 /512 /1024 / 2048

ppr10/20/25/40/50/80/100/125/200 /250 /400 /500

Tensione di alimentazione / Supply voltage / Versorgungsspannung / Tensién de

alimentacion / Tensao de alimentacédo

8 +24V DC
Push-Pull 5+28 V DC 5%
5V DC £10%
8 +24V DC
Line driver

5+28 V DC +5%
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Dimensioni

Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées

Connessioni e colorazioni standard

Connections and standard colours
Anschliisse und Standardfarben

Conexiones y colores estandar
Conexoes e coloragcbes padrdo

Funzione Colorazione Cavo
o Function Cable colour
) Funktion Kabel Farbe
- 24 - Funcion Color del cable
o s Funcdo A coloracéo do cabo
- OVolt nero / black
- +Vdc rosso / red
Q-ﬁ\\ Ch. A verde / green
o J % Ch.B giallo / yellow
o
™ Ch.z blu / Blue
= [ — Ch.A- marrone / brown
=
: Ch.B - bianco / white
(8]
- [ = Ch.zZ- arancio / orange
L Shield

@ 57 gb

e Segnale A in anticipo su B per rotazione oraria vista albero

¢ A signal in advance on B signal for CW rotation - shaft view

e Signal A im Vorlauf auf B bei Drehung im Uhrzeigersinn Ansicht Welle.
e La sefial A adelanta la sefial B cuando el eje gira en sentido horario

¢ Sinal A em antecipagdo no B para rotacdo horéaria vista arvore.
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Descrizione

Description

Beschreibung

Descripcion

Designagéo

Le ralle della gamma
SolarTecno sono di-
sponibili in 2 serie: la
serie ST per inseguitori
e la serie PT per con-
centratori solari ed
eliostati. Ognuna ha 9
taglie disponibili per
pannelli da 3 a 165 m?.
Si affiancano a queste
le nuove ralle verticali:
3 taglie per ognuna
delle 2 serie ed anche
la nuova ralla doppia.
Tutte le ralle sono
azionate da motoridut-
tori Transtecno sia in
corrente continua a
bassa tensione che in
corrente alternata

( trifase e monofase ).
Disponibili con encoder
dalla taglia 9 alla 25.

Caratteristiche
comuni

SolarTecno slewing
drives are available in
2 ranges: ST range for
solar trackers and PT
range for CPV, HCPV
and heliostat trackers.
9 sizes available for
each range to run
trackers from 3 m? up
to 165 m?. New vertical
slew drives ( 3 sizes
for each range ) and
new double slew drives
are available.
Transtecno AC (single
phase and three
phase) or DC low volt-
age gearmotors run all
slew drives.

Encoders are available
from size 9 up to size
25.

Common
features

Die Schwenkantriebe
SolarTecno sind in

zwei Ausfiihrungen erhaltlich:
Reihe ST fiir Sonnennachfiihr-
systeme und Reihe PT fir
konzentrierte/ hochkon-
zentrierte Photovoltaikanla-
gen (CPV/HCPV) und Heliosta-
te. Jede Reihe umfasst neun
GroRen fir den Einsatz in
Nachfiihrsystemen von 3 m?
bis zu 165 m> Neue Vertikal-
schwenkantriebe (drei GroRen
je Reihe) und neue doppelte
Schwenkantriebe sind erhalt-
lich. Die Schwenkantriebe
werden von Transtecno AC-
(Ein- und Dreiphasig) oder DC-
Niedersspannungs-
Getriebemotoren angetrie-
ben. Fur die GroRen 9 bis 25
sind Encoder-
Inkrementalgeber erhaltlich.

Allgemeine
Merkmale

Los médulos de la gama
Solartecno estan
disponibles en 2 series: la
serie ST para seguidores
y la serie PT para
concentradores solares y
heliéstatos. Cada serie
incluye 9 tamafios para
paneles de 3 a 165 m?

A estas se anaden los
nuevos modulos
verticales, 3 tamafos en
cada serie, y la nueva
corona doble

Todos los médulos
funcionan con
motorreductores
Transtecno tanto de
corriente continua de baja
tensién como de corriente
alterna (trifasicos y
monofasicos).

De tamafio 9 a 25
disponibles con encoder

Caracteristicas
comunes

Os anéis rotativos

da gama SolarTecno estdo
disponivels em 2 séries. a
série ST para seguidores e
a série PT pra
concentradores solares e
heliostatos. Cada um tem 9
tamanhos disponiveis para
painéis de 3 a 165 nt’.
Acompanham estes novos
anéis rotativos: 3 tamanhos
para cada um das 2 séries e
também o novo anel
rotativo duplo.

Todos os anéis rotativos
s8o acionados por
motoredutores Transtecno
tanto em corrente continua
de baixa tensdo quanto em
corrente alternada (trifasica
e monofasica).

Disponiveis com encoder do
tamanho taglia 9 ao 25

Caracteristicas
comuns

Caratteristiche comuni / Common features / Allgemeine Merkmale / Caracteristicas comunes / Caracteristicas comuns

Velocita max in uscita
Max Output speed
Max. Ausgangsgeschwindigkeit

Lubrificazione
Lubrication
Schmierung
Lubricacion

Temperatura di utilizzo
Temperature range
Temperaturbereich

Selbsthemmendes Getriebe

Velocidad maxima en salida

Temperatura de utilizacion

Velocidade maxima de saida

Lubrificagéo

Temperatura de utilizagéo

Irreversibilita
Self locking gear

Irreversibilidad
Irreversibilidade

2,5 rpm

Grasso/Grease/Schmierfett/
Grasa/Graxa

-40°C / +80°C

SI/YES/JA/SI/SI

Designazione

Classification

Klassifizierung

Clasificacion

Classificacdo

Ralla / Slewing Drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro / Anel rotativo

ST 9

61

25

H

R

Tipo Grandezza Rapporto Diametro Entrata Predisposizione Encoder Entrata motore
Type Size Ratio Input diameter Encoder ready Motor position
Typ Grole Ubersetzung Eingangsdurchmesser Encoder bereit Motorposition
Tipo Tamand Relacion de reduccion Diametro entrada Predisposicion encoder Entrada motor
Tipo Tamanho Reducao Diametro de entrada Predisposi¢ao encoder Entrada do motor
ST/PT 3
12 | STIPT5A|No/No/Nein/No/N&o R
ST/IPT7
Vedi tabelle Vedi tabelle
ST See tables See tables ST/PT9 ST9 Motore lato destro
Siehe Tabellen Siehe Tabellen ST/PT 12 ST12 Motor on the right side
PT | veasetablas Vease tablas ST/PT 14 ST14 | Motor auf der rechten Seite
Ver tabela Ver tabela 25 ST/PT 17 H ST17 Motor lado derecho
ST/PT 21 ST21 Motor lado direito
ST/PT 25 ST25
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Inseguitori

Solar Sonnen Seguidores Seguidores
Tracker Nachfiihrsysteme solares solares

Esempi di applicazioni / Application examples / Anwendungsbeispiele
Ejemplos de aplicaciones / Exemplos de aplicacdes

Dimensioni pannello Ralla
Solar tracker dimension Slewing drive
Vorgeschlagener Schwenkantrieb Sonnen Nachfuhrsysteme
Dimensiones panel Mdédulo de giro
Demissdes painel Anel rotativo
[m?]
3-6 ST3/PT3
7-10 ST5A / PT5A
11-17 ST7/PT7
18 - 30 ST9/PT9
31-45 ST12/PT12
46 - 60 ST14/PT14
61 - 95 ST17/PT17
96 - 120 ST21/PT21
120 - 165 ST25/PT25

Nota: Prima di selezionare la ralla verificare le prestazioni indicate nella relativa sezione.
Note: Please check performances on the datasheet before selecting a slewing drive.
Hinweis: Uberpriifen Sie vor Auswahl eines Schwenkantriebs die Leistung auf dem Datenblatt.
Nota: Antes de seleccionar el médulo de giro, verificar las prestaciones indicadas en la ficha técnica
Nota: Antes de selecionar o anel rotativo verificar as prestagées indicada em sua relativa se¢ao.

0913



Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestacoes
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestac6es ST3-62-12R | PT3-62-12R
: - Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung o Reducdo 62
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
Bl B e . Par nominal Torque nominal 400 Nm
frria Max torque i Par maximo Torque maximo 600 Nm
massima q Drehmoment ¥
Coppia di 3 Par de Torque de
E o Holding torque | Haltemoment B inicnio o 2,0 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco !
ribaltante max ment Kippmoment maximo i forque 1,1 kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 9.6 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima ’
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radial 8 4 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico assiale Static Statische Carga axial Carga axial 30 kN
statico axial load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static Statische Carga radial Carga radial 16.6 kN
statico radial load Radiallast estatica estatica ’
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,2° <0,08°
1100 1
I Curva del momento ribaltante
o 850 | Tilting moment chart
Q i | Diagramm Kippmoment
G < = g _E Curva del momento de vuelco
T GE’ GE) ° TCJ 660 Curva do momento de inclinagdo
QO o 5 .=
T 5S¢ E
c E 8 S = Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
v O30T
S c - 8 440 . .
GE) = .le & € Please be sure to remain under this curve
sk~ g ) )
= % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 220 )
bleiben
g Asegurarse de estar bajo esta curva
0.0 6.0 12.0 18.0 24.0 30,0 Assegurar-se de restar abalxo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
15
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Dimensioni

Dimensions

GroRe

Dimensiones

Dimensobes

ST3-62-12R

—
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—
-

1 min.

77
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O

68

Input dimensions
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7
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\ﬁ
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[
\

T
\

—

\

2

PT3-62-12R

)
©

33 0 ol o~
wnw| oM
8 Q= @
i R
L
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%i:iﬂ_a
h
3,5
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Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestagbes
STHA-62-12R PT5A - 62 - 12R
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacfes ST5A-62-12R | PT5A-62-12R
' o Relacion .
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Reducéo 62
Coppia Nominal Nenndreh mo- | )
B inale e - Par nominal Torque nominal 600 Nm
peppia Max torque i Par maximo Torque méximo 800 Nm
massima q Drehmoment 4
Coppia di A Par de Torque de
stallo QS torque = moment mantenimiento inclinagdo 9,5 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment maximo Qe forque 3,0 kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 13.8 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radial 11.8 kN
dinamico max radial load Radiallast dindmica maxima | dindmica maxima ’
Carico assiale Static Statische Carga axial Carga axial 45 kN
statico axial load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static Statische Carga radial Carga radial 22 kN
statico radial load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,2° <0,05°
3.0 ~ :
\ I Curva del momento ribaltante
o 2.5 Y Tilting moment chart
o . \ ‘ Diagramm Kippmoment
SE-qg 2,0 | Curva del momento de vuelco
= 0 € O= \ o B -
T 0o O Curva do momento de inclinagdo
i} EEadzZ 1 \ Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
c 29T g x . .
=S 5€ N Please be sure to remain under this curve
g |: X oo 1,[]'
= g \ Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 0,5 N bleiben
\ Asegurarse de estar bajo esta curva
0.0 . )
0,0 9,0 18.0 27,0 36,0 45,0 Assegurar-se de restar abalixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
17




Dimensioni Dimensions GroRe

Dimensiones

Dimensées

ST5A -62 - 12R

PT5A -62 - 12R

| ©
@i":‘
=—__—_-4

min. 9,5

T—A view

®140

/n°6 - M10 x 20

171
P 183

Input dimensions

20 kg

€te

v o| o~
W o M
8 Q= Q
oocloco
F ¥ F
R
{2 IS 3
i= :

sTe] &

N A

@ 40
13.8
o

CHIPC) %‘%J

3,5
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Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestacbes
ST7-73-12R PT7-73-12R
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacdes ST7-73-12R | PT7-73-12R
q o Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung R cion Reducdo 73
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
B inale e - Par nominal Torque nominal 1,0 KNm
Coppia Max N .
i Max torque Par maximo Torque maximo kNm
massima bl Drehmoment 3 1.5
Coppia di A Par de Torque de
A Holding torque | Haltemoment | - . B o 10,4 KNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment o Pico de torque 13,5 kKNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 32 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynami- | carga radial dina- Carga radial 28 kN
dinamico max radial load sche Radiallast mica maxima dindmica maxima
Carico assiale Static Statische Carga axial Carga axial 133 kN
statico axial load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static Statische Carga radial Carga radial 53 kN
statico radial load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,2° <0,05°
13,5 :
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
9 10,8 Diagramm Kippmoment
2 O Curva del momento de vuelco
C © . ~
© C = 9 c Curva do momento de inclinacdo
52330 8,1
2 g g 3 'g S Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
fe] cEoo 2 . .
c 2970 o x 5.4 Please be sure to remain under this curve
S ER¢C
% EXa g Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= § 2,7 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 ' . .
L] A -
0.0 26.6 53.2 79.8 1064 1330 ssegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
19
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Dimensobes

Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones
ST7-73-12R PT7-73-12R
Fixing dimensions
__ @237.5
1 |
F @&, ﬂ l
£ P !
o I A @_\? w @
o @ ~& 5 ﬁ |
I 1
L ow &
Inner ring “10 - M12, n°8 - M12
antirust protection-, [
[
1
[ |
0 S,
o 2B 8 &
- = &8 =
al S (=
|
]

i 1/8" grease plug

166,7 129
Input dimensions Fixing dimensions
048 33 o o o 2032
4 828 M12
| 2 FF X V AS =
N A o~ o~ / ~
) H | o
O i © < 7@ + S © LS X
::\\ < A 774[7 o
S ?,O) ! \/( __\\\ 5 /i 0 | —
R N gl 8
© 7 © A S
3,5
= @120,6 M12




Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones Prestagbes

ST9-61-25H-R

PT9-61-25H-R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacdes ST9-61-25H -R | PT9-61-25H-R
q o Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung R cion Redugéo 61
e Jninal ! eh mo- Par nominal Torque nominal 6,5 kNm
nominale torque ment 3 ’
n?aosF;Fi)rI:a Max torque Dreh'\r:?))l('nent Par maximo Torque méximo 7,0 kKNm
Coppia di A Par de Torque de
& o Holding torque | Haltemoment R imienio B o 38,7 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment maximo Pico de torque 33,8 kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 81 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica maxima | dindmica méxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 71 kN
dinamico max radial load Radiallast dindmica méxima | dindmica méaxima
Carico assiale Static Statische Carga axial Carga axial 338 kN
statico axial load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static Statische Carga radial Carga radial 135 kN
statico radial load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,17° <0,05°
33,8 Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
o 27.0 Diagramm Kippmoment
Q 'S, ’ Curva del momento de vuelco
SE€ro0l Curva do momento de inclinacdo
S2G538T 20,3
35 £ g £ e ’ Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
= ()
8 E, Es0Z Please be sure to remain under this curve
scac-gx 135
g E S Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 5 e bleiben
= ,
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 ; , ; ; , Assegurar-se de restar abaixo da curva
0,0 67,6 1352 2028 2704  338,0
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
21
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Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensobes
Fixing dimensions
_ 316
-
@ :
i r u—l‘
o S— L E :—5-
@204 &
- 49 kg
Inner ring n“1é - M1&
Encod aly) _ .
fecgerres anfirust pmte-chnn-,l f’m-:»“;_”,“
L
5 #
w k| 1 =
ﬁ = = 8 &
. /,El sl g 9 e
| t "
nput e s # 1/8" grease
- — plug
237 170
Input dimensions Encoder Ready Fixing dimensions
- »270
i | ™ man M1
- R ~ |
,ﬂ' 4 B / ) \\ S /;{ﬁ / g
[ o 7 i s . A
/77 N\ 3 V= = ,;uﬁﬁ\j*% H—
4 3 A e / //f" - 3 T =3
e (L) ¢ s o 3 .-f/:;;[ NSy Ik < 3
S| (T | : T ' — )
T SRR s
D | N / X 7 9
T 0,065 2L
" | ©$25+0,025 . _+0085 L o
D12 +0.015 | 24 ?175 M16




Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST12 - 78 -

25H - R

PT12-78-25H-R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacdes ST12-78-25H -R | PT12-78-25H-R
q o Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung R cion Redugéo 78
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
ol e - Par nominal Torque nominal 7,5 KNm
Coppia Max N o
i Max torque Par maximo Torque maximo
massima pl Drehmoment Y 8,5 kNm
Coppia di A Par de Torque de
A Holding torque | Haltemoment R imicnio B o 43 KNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco :
ribaltante max ment Kippmoment méaximo Pico de torque 54,3 kKNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 114 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica méxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 100 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | alindmica maxima
Carico assiale Static Statische Carga axial Carga 475 kN
statico axial load Axiallast estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga radial Carga 190 kN
statico radial load Radiallast estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,17° <0,03°
54,3 :
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
Q 43.4 Diagramm Kippmoment
4?:3 - < | Curva del momento de vuelco
S é ‘qc')' § TEJ 126 Curva do momento de inclinacdo
® [ & - "
2 g % 3 'E S Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
o cEoo Z . .
2 %'O o x| | 21,7 Please be sure to remain under this curve
CES5E
% EXa g Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= § 10,9 - bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 = . ]
0,0 95,0 190,0 2850 3800 475.0 Assegurar-se de restar abalixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
23
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Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensoées

ST12-78-25H - R

PT12-78-25H-R

Fixing dimensions

2.5 min,

Encoder ready
|

166

n“18 - MH\‘

@402
1
w0
=
= - g
. |
D289 %61kg
& g 38 ¢
8 & 8 e

213,5

Input dimensions

Encoder Ready

T - 4 .\'.
= A\
[=] < / - N Y
© wl = R A
wy $ o T T T
= = 13- /@
/oo
.-"’ -
/
| +D055
©12+0.015

# 1/8" grease
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Fixing dimensions
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Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestacées
ST14-85-25H-R PT14-85-25H-R
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacdes ST14-85-25H -R | PT14-85-25H-R
q o Relacion 3
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugéo 85
peppia inal alreh mo- Par nominal Torque nominal 8,0 kNm
nominale torque ment % ’
n?aosF;Fi)rI:a Max torque Dreh'\r:?))l('nent Par maximo Torque méaximo 10,0 KNm
Coppia di A Par de Torque de
A Holding torque | Haltemoment | - . B o 48 KNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment o Pico de torque 67,8 kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 133 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radial 117 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | alndmica méxima
Carico assiale Static Statische Carga axial Carga axial 555 kN
statico axial load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga radial 222 kN
statico radial load Radiallast radial estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,17° <0,03°
67,8 -
Curva del momento ribaltante
54,2 | Tilting moment chart
ge! Diagramm Kippmoment
..‘“:_.-’ S | Curva del momento de vuelco
I ‘qc')' = g c 40,7 Curva do momento de inclinacdo
g g0 8 -
= g % 3 ° S 271 Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
% o g% 2 5 : Please be sure to remain under this curve
SETTE
% EXa 8 13,6 Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= o ! ;
2 bleiben
0.0 Lk Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 1M11,0 2220 333.0 4440 5550 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
25



Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées
ST14-85-25H-R PT14-85-25H-R
) B 4355 Fi)dnf: dimensions
- T
2 7N
Z NI c
WY/ 7] R
A -
@325 2
10° E 64 kg
n“18 - M1é —
|
Encoderrea dg.f\
# ]
Inner ring
% anfirust J{
— protection
(To]
o o & 2
o4 ;?‘] | =
= a =
Y
# 1/8" grease
302 230 piug

Input dimensions
&8 1

n°2-m12z

78258 0

T +0.08s T
= | ¢25+0,025
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._\

Fixing dimensions
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;.-' of P

n°2 - Mé

/
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o)
o A1B14
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Prestaciones

Prestazioni Performance Leistung Prestacbes

ST17-102-25H-R PT17-102 - 25H - R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestagdes ST17-102-25H -R | PT17-102-25H-R
q o Relacion 3
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugéo 102
pepria inal alreh mo- Par nominal Torque nominal 10,0 KNm
nominale torque ment % ’
Coppia Max N o
i Max torque Par maximo Torque maximo 12,0 kNm
massima bl Drehmoment 3 0
Coppia di A Par de Torque de
stallo Holding torque | Haltemoment mantenimiento inclinacdo 72,3 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de v .
ribaltante max ment Kippmoment uelco maximo i orgue 135,5kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 235 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica méxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 205 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | alindmica maxima
Carico assiale Static Statische Carga Carga 970 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 390 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,15° <0,03°
135,59 -
Curva del momento ribaltante
108.4 —] Tilting moment chart
ke Diagramm Kippmoment
..‘“:..’ S | Curva del momento de vuelco
QEESE 81,3 — Curva do momento de inclinagéo
TEDDO —___________
£ g % 3 ° S Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
oS EcEwvZ a4,2 — . .
€2 %v o X Please be sure to remain under this curve
SETTE
% ExXa g 271 Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= o ¥ ;
2 bleiben
0.0 Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 194,0 388,0 582,0 776,00  970,0 Assegurar-se de restar abalxo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
27
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Dimensoes

Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones
ST17-102-25H-R PT17-102-25H-R
Fixing dimensions
- @522 -
!
| —ﬂ\ [ |
= . :
E q]’.ii '/-":i::'\' :5_‘-; =
S RE
~0
== | )
- @ 406 - é 105 kg
n“20 - M14 —
f:iEEEEEEK
Encoder read -
N |
L 4{/# [
=
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I i RN TR e P I
(V] i
3 1 UL [l | 20~ M1 LSS 55 23
s | : Yl g ¥a &
| - Inner ring ! |
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protection
|
|
# 1/8 grease
. 340 L 275,3 _ plug
Input dimensions Encoder Ready Fixing dimensions
8 2 7 479.4 =
10 —
| = P—— M14
o -’II -4 \I.\-\
= / A \ >
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| & R 8 o TN~ 7 IR
8 g ) | al V) &
/ ol 7 1
N\ Hj ip%? b
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D25 40,026 @12 ngfs, 24 L 7345,

0913



Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST21-125-25H-R

PT21-125-25H-R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestagdes ST21-125-25H -R | PT21-125-25H-R
q o Relacion 3
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugéo 125
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
B nale e - Par nominal Torque nominal 15,0 KNm
i M
n?aosF;Fi)rI:a Max torque Drehm?))l('nent Par maximo Torque méximo 17,0 KNm
Coppia di A Par de Torque de
o Holding torque | Haltemoment R imienio B o 105,8 KNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment o Pico de torque 203 kKNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 385 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica méxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 335 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | alindmica maxima
Carico assiale Static Statische Carga Carga 1598 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 640 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,15° <0,03°
203,0
Curva del momento ribaltante
1624 Tilting moment chart
o @ Diagramm Kippmoment
I= = o § 121.8 Curva del momento de vuelco
%mggg ¢ Curva do momento de inclinagdo
2 g £ S £ c [ o 1
S E g q>) o 812 Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
< _E’_&g g~ : Please be sure to remain under this curve
EE=EX o o
§ = g 106 | Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= ; bleiben
0.0 Asegurarse de estar bajo esta curva
T 0,0 39,6 639,2 9588 12784 1395,0 Asseqgurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
29
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Dimensioni

Dimensions GroRe

Dimensiones

Dimensébes

ST21-125-25H-R

1.3 min,

- BHals
i’@i, “
W2 3
®533.5

e514k
w 0k

235

449

.
&
—n

~lnner ring anfirwest
protection

{5842
B a8

G ass,7
B 525,5

PT21-125-25H - R

Fixing dirmensions

# 1/8 grease
plug

Fixing dimensions
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST25-150-25H-R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestagdes ST25-150-25H -R

PT25-150-25H - R

PT25-150-25H-R

! - Relacion A
Rapporto Ratio Ubersetzung B uccion Redugdo 150
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
B nale Boue - Par nominal Torque nominal 18,0 kNm
Coppia Max N o
o Max torque - Par maximo Torque méaximo 20,0 kNm
Coppia di stallo | Holding torque | Haltemoment i cc i 158,3 kNm
mantenimiento inclinagdo ’
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco ’
ribaltante max ment Kippmoment méximo e torque 271 kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 590 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radial 470 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico assiale Static Statische Carga Carga 2360 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 945 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,15° <0,03°
2710 -
Curva del momento ribaltante
o 216,8 Tilting moment chart
Qo e Diagramm Kippmoment
SE€E<o _E Curva del momento de vuelco
283G 162,6 Curva do momento de inclinagéo
SSESCE T ——————
c E Eod= Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
€ 29T o x| | 1084 . .
GE) = .le & € Please be sure to remain under this curve
§FXa
= % 54.2 Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= ; bleiben
0.0 Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 472,0 944,00 1416,0 1888,0 2360,0 Assegurar-se de restar abalxo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
31
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Dimensoes

Dimensioni Dimensions Grofe Dimensiones
ST25-150-25H-R PT25-150-25H-R
@744 {Fixing dimensions
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TRANSTECNO SVT-PVT

THE MODULAR GEARMOTOR







Ralle
verticali

Vertical
slew drives

Vertikale Sonnen-

Nachfiihrsysteme

Coronas
verticales

Anéis rotativos
vertical

Parallelamente alle
serie ST e PT si sono
sviluppate le 2 serie di
ralle verticali SVT e
SPT nelle 3 taglie 3, 7
e9.

Questa nuova tipologia
di ralle presenta le
stesse caratteristiche
delle ralle orizzontali,
permettendo per? |l
fissaggio in posizione
verticale.

Disponibili con encoder
sulla taglia 9.

Caratteristiche
comuni

Along with the ST and
PT range, 2 new verti-
cal slew drives ranges
have been developed.
The SVT and PVT
range are available in
sizes 3, 7 and 9.
These new ranges all
have the same fea-
tures as the horizontal
slew drives, but they
can be assembled in a
vertical position.
Encoders are available
for size 9.

Common
features

Neben den neuen
Schwenkantrieb-Reihen
ST und PT wurden zwei
neue Vertikalschwenkan-
triebe-Reihen SVT und
PVT in den GroRRen 3, 7
und 9 entwickelt. Die
vertikalen Antriebe verfii-
gen Uber dieselben Eigen-
schaften wie die horizon-
talen Schwenkantriebe,
koénnen jedoch auch ver-
tikal eingebaut wer-

den. Fiir die GréRe 9 sind
Encoder-
Inkrementalgeber verfiig-
bar.

Allgemeine
Merkmale

En paralelo a la serie
STy PT, hemos
desarrollado 2 series
de médulos verticales
SVTySPTen3
tamafos: 3, 7y 9. Este
nuevo tipo de mdédulos
presentan las mismas
caracteristicas que las
modulos horizontales,
con posibilidad de
fijacion en posicién
vertical. Disponibles
con encoder en el
tamafio 9

Caracteristicas
comunes

Paralelamente as séries
ST e PT desenvolveram-
se as 2 séries de anéis
rotativos verticals SVT e
SPT nos 3 tamanhos 3,
7eq.

Esta nova tipologia de
anéis rotativos

para seguidores solares
apresenta as mesmas
caracteristicas dos anéis
rotativos horizontaris,
permitindo a fixagdo na
posicdo vertical.
Disponiveis com encoder
no tamanho 9.

Caracteristicas
comuns

Caratteristiche comuni / Common features / Allgemeine Merkmale / Caracteristicas comunes / Caracteristicas comuns

Velocita max in uscita
Max Output speed
Max. Ausgangsgeschwindigkeit
Velocidad maxima en salida
Velocidade maxima de saida

Lubrificazione
Lubrication
Schmierung
Lubricacion
Lubrificagédo

Temperatura di utilizzo
Temperature range
Temperaturbereich

Temperatura de utilizacion
Temperatura de utilizagao

Selbsthemmendes Getriebe

Irreversibilita
Self locking gear

Irreversibilidad
Irreversibilidade

3 rpm

Grasso/Grease/Schmierfett/
Grasa/Graxa

-40°C / +80°C

SI/YES/JA/SI/SI

Designazione

Classification

Klassifizierung

Clasificacion

Classificacdo

Ralla / Slewing Drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro / Anel rotativo

SVT 7 73 12 H R
Tipo . Rapporto Diametro Entrata Predisposizione Encoder Entrata motore
Grandezza Size . . Motor position
Type . Ratio Input diameter Encoder ready
Grole .. . : Motorposition
Typ - Ubersetzung Eingangsdurchmesser Encoder bereit
, Tamand - - . . o Entrada motor
Tipo Relacion de reduccién Diametro entrada Predisposicion encoder
) Tamanho - . . . Entrada do motor
Tipo Reducao Diametro de entrada Predisposicao encoder
SVT/PVT 3
, _ 12 No / No / Nein / No / N&o R
Vedi tabelle Vedi tabelle SVT/PVT 7
See tables See tables
SVT , , Motore lato destro
Siehe Tabellen Siehe Tabellen . .
PVT Vease tablas Vease tablas Motor on the right side
25 SVT/PVT 9 H SVT/PVT 9 | Motor auf der rechten Seite
Ver tabela Ver tabela Motor lado derecho
Motor lado direito




Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestacbes
SVT3-62-12R PVT3-62-12R
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacfes SVT3-62-12R | PVT3-62-12R
q o Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugéo 62
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
B inale e - Par nominal Torque nominal 400 Nm
Coppia Max A .
o Max torque R oment Par maximo Torque méaximo 600 Nm
Coppia di stallo | Holding torque | Haltemoment i de - 2,0 kNm
mantenimiento inclinagcdo !
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment MAXimo Pico de torque 500 Nm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 96 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica maxima | dindmica maxima ’
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 8 4 kN
dinamico max radial load Radiallast dindmica maxima | dindmica maxima ’
Carico assiale Static Statische Carga Carga 30 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 15 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,2° <0,08°
500,0
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
- 400,0 i : :
I S, | Diagramm Kippmoment
% 2._.028 Curva del momento de vuelco
= O € O = g g ~
T £ GE) ° 2 300,0 Curva do momento de inclinacdo
2965, E [ A ccimt ot i P s ot 4 et Al m o o |
25 gg T > Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
é £ S5 £ 200,0 Please be sure to remain under this curve
§FXa
= % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 1008 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 ' |
0,0 3.0 6,0 9,0 12,0 15.0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico radiale statico / Static radial Load / Statische radiallast
Carga radial estatica / Carga radial estatica
35
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Dimensioni

Dimensions

GrofRle

Dimensiones

Dimensébes

SVT3-62-12R
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacdes

SVIT7-73-12R

PVT/7-73-12R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacfes SVT7-73-12R | PVT7-73-12R
g - Relacion de :
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugéo 73
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
ol e - Par nominal Torque nominal 1000 Nm
Coppia Max A .
i Max torque R oment Par maximo Torque méximo 1500 Nm
Coppia di A Par de Torque
stallo Holding torque | “Haltemoment mantenimiento de inclinagdo 10,4 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment maximo Pico de torque 6,0 kNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 32 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 28 kN
dinamico max radial load Radiallast dindmica maxima | dindmica maxima
Carico assiale Static Statische Carga Carga 133 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 53 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,2° <0,05°
6000,0 -
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
2 4500,0 ‘ .
I S, | Diagramm Kippmoment
% 2._.028 Curva del momento de vuelco
= O € O = g g ~
T £ GE) ° 2 3600,0 Curva do momento de inclinacdo
2965, E [ Accin temret ot e o e |
25 gg T > Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
é E .le o % 2400,0 Please be sure to remain under this curve
§FXa
= % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 1200,0 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 . \
0,0 10,6 21,2 31,8 42,4 53,0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico radiale statico / Static radial Load / Statische radiallast
Carga radial estatica / Carga radial estatica
37
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Dimensioni Dimensions GroRle Dimensiones Dimensées

SVT7-73-12R PVT7 -73-12R

éi% 37 kg

|
h Inner ring
antirust protection

el | |

_ Fixing A0
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I N [ I I I
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# 1/8" grease
plug
Input dimensions Fixing dimensions
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Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestacoes
SVT9-61-25H-R PVT9-61-25H-R
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacdes SVT9-61-25H -R | PVT9-61-25H-R
q o Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung B cion Redugéo 61
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
B inale e - Par nominal Torque nominal 6,5 KNm
i M
n?aosF;Fi)rI:a Max torque Drehm?))l('nent Par maximo Torque méximo 7,0 kKNm
. A Par de Torque
Coppia di stallo | Holding torque | Haltemoment | -~ - B o 12 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment maximo Pico de torque 12 kKNm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 81 kN
dinamico max axial load Axiallast dindmica maxima | dindmica méxima
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 71 kN
dinamico max radial load Radiallast dindmica méxima | dindmica méaxima
Carico assiale Static Statische Carga Carga 338 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 120 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,17° <0,05°
12,0 Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
Diagramm Kippmoment
o 9.6
Qo Q Curva del momento de vuelco
§§E8g Curva do momento de inclinagdo
R 7.2 - . .. - . ]
26E3 £ e Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
—_ GJ - . .
8 E, Es0Z Please be sure to remain under this curve
Sc&-2 | 48
g E S Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 5 bleiben
= 24 -
Asegurarse de estar bajo esta curva
0.0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
0,0 24,0 48,0 2.0 96,0 120,0
kN
Carico radiale statico / Static radial Load / Statische Axiallast
Carga radial estatica / Carga radial estatica
39
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dimensions—™
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# 1/8" grease plug

Input dimensions

+0,05
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@25 +0,025 66

826 0
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Encoder Ready

Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées
SVT9-61-25H-R PVT9-61-25H-R
108
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TRANSTECNO SDT-PDT

THE MODULAR GEARMOTOR







Ralle
doppie

Double
slew drives

Doppelte Sonnen-
Nachfiihrsysteme

Coronas
dobles

Anéis rotativos
duplo

Dalla combinazione di
due ralle taglia 3 sono
nate le 2 nuove serie
SDT e PDT sia con
gioco standard che di
precisione.

Caratteristiche
comuni

The new SDT and PDT
range (standard back-
lash and low backlash)
has been created by
combining 2 size 3
slew drives together.

Common
features

Die neuen Reihen SDT
und PDT (mit standard-
maRigem und geringem
Spiel) wurden durch eine
Kombination aus zwei
Antrieben der Grole 3
entwickelt.

Allgemeine
Merkmale

Combinando dos
modulos tamafo 3
hemos creado las 2
nuevas serie SDT y
PDT, con juego
estandar y de
precision.

Caracteristicas
comunes

Da combinagéo de dois
aneis rotativos para
seguidores solares de
tamanho 3 nasceram as 2
novas séries SDT e PDT
tanto com folga padrdo
guanto de preciséo.

Caracteristicas
comuns

Caratteristiche comuni / Common features / Allgemeine Merkmale / Caracteristicas comunes / Caracteristicas comuns

Velocita max in uscita
Max Output speed
Max. Ausgangsgeschwindigkeit
Velocidad maxima en salida
Velocidade maxima de saida

Lubrificazione
Lubrication
Schmierung
Lubricacion
Lubrificagéo

Temperatura di utilizzo
Temperature range
Temperaturbereich

Temperatura de utilizacion
Temperatura de utilizagdo

Selbsthemmendes Getriebe

Irreversibilita
Self locking gear

Irreversibilidad
Irreversibilidade

3 rpm

Grasso/Grease/Schmierfett/
Grasa/Graxa

-40°C / +80°C

SI/YES/JA/SI/SI

Designazione

Classification

Klassifizierung

Clasificacion

Classificacdo

Ralla / Slewing Drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro / Médulo de movimento

SDT 3 62 12 H R
; . . . Entrata motore
Tipo . Rapporto Diametro Entrata Predisposizione Encoder N
Grandezza Size ) . Motor position
Type . Ratio Input diameter Encoder ready .
Grolie . , : Motorposition
Typ Tamand Ubersetzung Eingangsdurchmesser Encoder bereit Entrada motor
Tipo Relacion de reduccién Diametro entrada Predisposicion encoder
. Tamanho ~ . . L Entrada do motor
Tipo Reducgao Diametro de entrada Predisposi¢cao encoder
Vedi tabelle Vedi tabelle No R
SDT See tables See tables No Motore lato destro
Siehe Tabellen |  Siehe Tabellen 12 SDT3 Nein o
Motor on the right side
P DT Vease tablas Vease tablas No .
- Motor auf der rechten Seite
Ver tabela Ver tabela Nao Motor lado derecho
Motor lado direito
Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren Motorizaciones Motorizagcédo

o Motoriduttori epicicloidali sia
230/400Vca che 12/24Vcc
e Planetary gearmotors 230/400Vac and

12/24Vdc

e Planetare-Getriebemotoren
230/400VAC und 12/24Vdc

e Motorreductores epicicloidales tanto
230/400Vca como 12/24Vcc

e Motoredutores epicicloidais tanto
230/400Vca quanto 12/24Vee
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Prestazioni Performance Leistung Prestaciones Prestacoes
SDT3-62-12R PDT3-62-12R
Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacfes SDT3-62-12R | PDT3-62-12R
q o Relacion de re- 3
Rapporto Ratio Ubersetzung Bliccion Redugéo 62
Coppia Nominal Nenndreh mo- | |
B inale e - Par nominal Torque nominal 400 Nm
Coppia Max A .
i Max torque R oment Par maximo Torque méaximo 600 Nm
- A Par de Torque
Coppia di stallo | Holding torque | Haltemoment | . “n. " B o 2,0 kNm
Momento Max tilting mo- Max Par de vuelco .
ribaltante max ment Kippmoment maximo Pico de torque 500 Nm
Carico assiale Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 96 kN
dinamico max axial load Axiallast Dinamica maxima | dinamica maxima ’
Carico radiale Max dynamic | Max dynamische Carga radial Carga radjal 8 4 kN
dinamico max radial load Radiallast dindmica maxima | dindmica maxima ’
Carico assiale Static Statische Carga Carga 30 kN
statico axial load Axiallast axial estatica axial estatica
Carico radiale Static Statische Carga Carga 15 kN
statico radial load Radiallast radial estatica radial estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular Jogo angular <0,2° <0,08°
500,0
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
- 400,0 i : .
I S, | Diagramm Kippmoment
% 2._.028 Curva del momento de vuelco
= O € O = g g ~
T £ GE) ° 2 300,0 Curva do momento de inclinacdo
2965, E [ Accin ot i firmm e o A crtte Aolle oo |
25 gg T > Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
é £ S5 £ 200,0 Please be sure to remain under this curve
sFXa g
= % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 1008 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 y
0,0 3.0 6,0 9,0 12,0 15.0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico radiale statico / Static radial Load / Statische radiallast
Carga radial estatica / Carga radial estéatica
43




Dimensioni

Dimensions

GroRe

Dimensiones

Dimensoées

SDT3-62-12R

48,5

166,5

37.

PDT3-62-12R

M10 - n%6 - 60°

@115

# 1/8" grease

MI10 - n%6 - 40° c - D115 -
®100 c - $152
Input dimensions
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HEADQUARTERS MANUFACTURING SALES OFFICES

PLANT & WAREHOUSES
TRANSTECNO SRL HANGZHOU TRANSTECNO GEARTECNO ITALIA SRL
Via Caduti di Sabbiuno, 11 D/E POWER TRANSMISSIONS CO; LTD Via Ferrari, 27/11
40011 Anzola Emilia (BO) - ITALY Changlian Road, Fengdu industry zone, 41043 Fraz. Corlo,
Tel. +39.051.6425811 Pingyao town Yuhang area, Formigine (MO) - ITALY
Fax +39.051.734943 Hangzhou, 311115 - CHINA Tel. +39.059.557522
info@transtecno.com Tel. +86.571.86920260 Fax +39.059.557439
www.transtecno.com Fax. +86.571.86921810 info@geartecno.com
info-china@transtecno.com www.geartecno.com
WwWw.transtecno.com
E GEARTECNO HOLLAND B.V.
De Stuwdam 43
ind. terrein Wieken/Vinkenhoef
3815 KM Amersfoort
THE NETHERLANDS

Tel. +31.(0)33.4519505
Fax +31.(0)33.4519506
info@geartecno.nl
www.geartecno.nl
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